Описание конфигурации mon.

       Конфигурация осуществляет алгоритм мониторинга подвижного объекта (ТС) с передачей данных на сервер. Данные посылаются при включенном зажигании при изменении направления движения ТС, а также каждые 20 секунд. Предусмотрена возможность удаленного подключения к терминалу для смены конфигурации (код команды 90), а также перезагрузки терминала (код команды 40). Схема подключения терминала представлена ниже. При отсутствии возможности передачи данных, информация о перемещении объекта записывается во внутреннюю память (архив) терминала, а при установке связи с сервером данные из архива поочередно передаются на сервер. 
       До загрузки конфигурации в терминал следует указать IP адрес сервера и порт в действиях «Послать координаты/датчики по GPRS и «Считать информацию из архива с удалением…», выделив мышью и щелкнув левой кнопкой 2 раза для редактирования. 

       В действии «Установить соединение для передачи конфигурации и данных COM порта» необходимо указать IP адрес и порт компьютера, с которого будет производиться удаленная смена конфигурации в терминале. IP адрес может соответствовать тому же, что и у сервера: в этом случае порт должен отличаться от того, который используется для передачи координат/датчиков.
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